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Yazar Hakkinda

1996 yilinda Mus'ta dogdum. ilk okuldan beri bilgisayara olan merakim fazlaydi 5.sinifta
ilk bilgisayarim alindiginda program nasil kurulur ile baslayan serlivenim bilgisayarin igini
korka korka sokup igindeki kablolari kurcalayarak ve yanhs baglantilar ile ilk bilgisayarimi
yakmakla devam etti ©

Hayatim boyunca hep elektronik cihazlarin i¢ yapisini ve galisma prensibini merak ettim
ve halada bu serliven devam etmekte. Bazen ¢ok acayip isler ortaya koymakla beraber
bazen de yeni cihazlari perte cikardigim dogrudur . ilk okul 8.sinifta Teknoloji Tasarim
dersi icin kumandali arabanin mekanizmasini s6kerek otomatik perde yapmistim ve
pillerim cabuk bitiyor diye kii¢liciik dc motora 220V enerji vermistim ve tiim sigortalar
atmisti o glin bir seyler ¢cakismisti aslinda beynimde. Lise 6grenimimi Aydin Anadolu
Teknik Lisesinde Elektrik/Elektronik bolimi Ses ve Goriunti dalinda tamamladim. Lisede
maalesef kendimi gelistirememenin disinda elektrik elektronik e karsi da bir 6n yargim
olustu. Basarisiz olacagimi ve bu bélimle alakali asla bir is icra etmeyecegimi distinlrken
Adnan Menderes Universitesi Elektronik bélimiini kazandim ilk senemi sadece dersleri
gecmek igin ders galisarak gegirdim ve okulum devam ederken Fatih Projesinde yer aldim
okullara akill tahta takma islemini yaparken elektrik elektronige karsi 6n yargim yavas
yavas kaybolmustu. 2.sinifta ise Arduino ile tanistim. Diyebilirim ki hayatimdaki doniim
noktasi oldu. Hayatimda ilk defa bir isi bu kadar severek yapip 6grendim glinde minimum
3-4 saat kadar arduino ile proje yapip kodlari tek tek anlamaya ¢alisiyordum ve fark
etmeden dersleride anlamaya basladim 6gretmenlerimle artik daha fazla muhattap
oluyor ve surekli soru soruyordum 1.79 civarinda olan ortalamam sene sonunda 2.78 e
¢ikmisti. Facebook Gzerinden lye oldugum arduino gruplarina ginlik olarak yaptigim
projelerin ufak videolarini paylasiyordum ve ordaki maker adaylarinin bu tarz videolarin
anlatimi igin bir youtube kanali kurmami ve daha fazla kitleye bilgilerimi aktarmam
gerektigini sdylemeleri tGizerine Arduino Bey kanalini agtim. Youtube sayesinde Camtasia
Studio ve Photoshop 6grenmek zorunda kaldim ve benim icin iyi iki arti olmus oldu.
Yazilim diinyasina attigim bu minicik adim beni ¢cok heycanlandirmisti ve artik arduino da
baska seyler incelemeli ve yeni yazilim dilleri 6grenmeliydim. C# a kiiclk bir adim atarken
raspberry ile tanistim ve python diline basladim python dilinin kolayhgi bu dilde hizli
ilerlememi sagladi C# ile hala cebellesirken unity e kaymaya basladim ve bu seriiven
devam etmekte... 2yillik biten tniversitemin ardindan DGS sinavina girdim ve Toros
Universitesi Elektrik Elektronik miihendisligini kazandim ama maddi imkansizliklardan
dolayi gidemedim ve suan tekrardan hazirlaniyorum © Hazirlik devam ederken de suan
Hezarfen Bilim Akademisinde Robotik Kodlama Egitmenligi yapiyorum. Mezun oldugum
Universiteme 3 kez konusmaci olarak gittim ve bu sertiven daha devam edicek. Yolumuz
daha ¢ok uzun ©



Onsoz

Kitabi yazma amacim tretmenin tiiketmekten ¢cok daha eglenceli oldugunu géstermek ve
Ozglveninizi daha da yukarilara ¢ikartmaktir. Yani maker olmak icin kiiglik adimciklar
olusturmak. Herhangi bir yazilim dilinin veya gémdll sistemlerin egitiminin tamamen
Ucretsiz olmasindan yanayim . Elin oglu yapmis kelimesinden kurtulup “yaptim” demek
ve ithalat kismina ara verip ihracata yonelmeye ne dersiniz ? Cevabiniz “EVET” ise
kitabimi okumaya devam edin. Kitabinin geneli arduino ya kendi yorum glicimi ve
climlelerimi katarak baslangig icin eglenceli ve anlasilir bir kaynak olusturmak olucaktir.
S6zu fazla uzatmadan siz maker adaylarini projelerle bas basa birakayim ©

NOT: Kitabin igerisinde kodlamasi uzun olan projeler(robotik ¢alismalar) yer
almayacaktir. Sayfalari kodlarla doldurmak istemiyorum merak ettiginiz her devrenin
veya robotik ¢alismanin ¢alisma prensibi ve yapim asamalari kodlariyla beraber “Arduino
Bey “ kanalimda mevcuttur.

Ogrenen Toplumdan Ogreten Topluma ©



Arduino Nedir ?

Arduino ile neler yapilabilir ?

Arduino ile binlerce proje yapilabilir aslinda ve bunlarin protatibini yaparken aslindan
bunlarin bir cogunun gercek hayatta kullanildiginida bilmeliyiz.

e Robot kol

e Bluetooth kontrollii araglar

e (Cesitli robotlar(engelden kagan, ¢izgi izleyen , labirent ¢bzen vs.)
e Drone

e RcTekne

e Alarm sistemleri

e Veya akilli ev sistemleri gibi sayisiz projeler yapilabilir



BreadBoard Nedir ?

Arduino ile projeler yaparken en buyuk yardimcilarinizdan biri suphesiz breadboard
dir. Breadboard bize lehim yapmadan devremizin protatibini kurup ¢alismasi
gozlemlemek icin bir deney tahtasidir.

;

D

icerisindeki metaller sayesinde bizim icin bir cogaltici olusturur. A ve D kismina
dikey olarak baglanti yapilirken B ve C kismina baglantilar yatay olarak yapilir.




Arduino Arayiiz inceleme

@ sketch_sep1da | Arduine 1.6.11 (Windows Store 1.6.11.0)
File Edit Sketch Tools Help

sketch_sepida

void secup() {

put your

volid loop() {

f/ put your main code here, to run repeatcedly:

Arduino/Genuine Uno on COM1

Arduino IDE programini il acista bu ekran ile bizi karsiliyor bu ekranda 2 kisim dikkatimizi
cekiyor. Void Setup ve Void Loop peki nedir bu iki terimin anlami ?

1.Void Setup () {

Setup kurulum demektir. Yani yazilimimizda 1 defa ya mahsus olarak kullanacagimiz

kompenantlarin kurulumunu yapmak anlamina gelir.}

2.Void Loop () {

Loop dongli demektir. Yani yaziimimizda tim islemleri bu kissimda yapariz ve oda bu

islemleri sonsuz bir déngliye sokar. }

Birde bizim kendi olusturdugumuz kisim var oda void setub un Ust kisminda degisken
tanimlama kismidir. Fark ettiyseniz void setup ve void loop agiklamalarinin basina ve

sonuna susll parantez koydum buda ne demek suslii parantez igerisine yazilan kodlar
aktif durumdadir.



Temel Arduino Fonksiyonlari

Kutuphane ekleme:

Arduino IDE programini kurdugunuzda bir ¢ok kiitiiphanenin otomatik olarak
kuruldugunu gorirsiiniz. Ama bazi modiillerin kitiphanelerini kendiniz kurmaniz
gerekmektedir. internet tarayicisindan indirdiginiz kiitiiphanenizi arduino nun kurulu
oldugu dizide “libraries” klasoriine girerek oraya tasimaniz gerekmektedir.

PinMode:

Arduino karti Gizerinde bulunan pinleri ¢ikis veya giris olarak tanimlayabilirsiniz. Disariya
ses,gorinti,isik vs. veriyor ise Cikis (OUTPUT) buton veya potansiyometre gibi ise Giris
(INPUT) dur.

DigitalWrite:

Cikis olarak tanimlanmis pinlerden enerji vermek icin veya enerji vermeyi durdurmak icin
kullanilir. Ornegin:

digitalWrite(7,HIGH);
Boylece, daha once c¢ikis olarak tanimlanmis 7 numarali pinden eneriji ¢ikisi saglanir.
Enerji cikisi durdurulmak istenildiginde

digitalWrite(7,LOW);
AnalogWrite:

Segilen pinde PWM sinyalinin Gretilmesini saglar. PWM sinyalinin gdérev zamani (Duty
cycle) fonksiyona verilen deger ile belirlenir. Ornegin bu pine baglanan bir LED i1siginin
parlakhgi verilen PWM sinyali ile ayarlanabilir.

analogWrite(Led, 175);

DigitalRead:

Daha 6nce giris olarak tanimlanmis bir pinin girisindeki gerilimin yiksek (5 volta yakin)
veya diisiik (0 volta yakin) oldugu anlasilir. Ornegin daha énceden giris olarak
tanimlanmis 13 nolu pindeki durumu daha dnceden tanimlanmis 'durum' degiskenine
yazdiralim

durum = digitalRead(13);



AnalogRead:

Bu komut O ile 5V arasindaki degerleri okumamizi saglar. Bu fonksiyonun
kullanilabilecegi 6zel pinler vardir. Bunlara analog pinler denir ve genellikle A harfi ile
baslarlar: AO, A1, A2... gibi. Kullanilan Arduino tiirline gore bu pinlerin sayisi degisiklik
gosterir.

Kullanilacak analog pin, 6ncelikle giris olarak tanimlanmalidir:

pinMode(AO,INPUT)
analogDeger = AnalogRead(A0);

Delay :

Delay ingilizcede “bekleme “ anlamindadir. Yani 2 kod satiri arasinda bir gecikme
gerekiyor ise delay kullaniriz.

Ornegin ;

digitalWrite(led,HIGH);

delay(1000);

digitalWrite(led,LOW);

Serial.begin():

Seri ekrani baslatma komutudur. Parantez igine iletisim hizi (baudrate) degeri yazilir.
Ornegin ;

Serial.begin(9600);

Serial.print(“”):

Seri ekranda birseyler yazma komutudur. Yazdirdigimiz yazilar yan yana sekilde yazilir.
Ornegin ;

Serial.print(“Muhammed Ali Ozen”);

Cikti:

Muhammed Ali OzenMuhammed Ali OzenMuhammed Ali OzenMuhammed Ali Ozen

10



Serial.printin(“”):

Seri ekranda birseyler yazma komutudur. Yazdirdigimiz yazilar alt alta sekilnde yazilr.
Ornegin ;

Serial.print(“Muhammed Ali Ozen”);

Cikt:

Muhammed Ali Ozen

Muhammed Ali Ozen

Muhammed Ali Ozen

Kontrol Yapilan

if / else

Arduino Programlama temel karar komutudur. “if” ‘ten sonra verilen kosul dogru ise bu if
blogundaki islemler, yanlis ise “else” blogundaki islemler yapilir.
Ornegin ;

if(butonDurum==HIGH){

digitalWrite(ledPin,LOW);

else{

digitalWrite(ledPin,HIGH); }

for

Arduino Programlama dilinde temel déngl komutudur. “for” igcinde yer alan kosul dogru
oldugu siirece, donglideki islemler gergeklestirilir.
Ornegin ;

for (baslangic degeri; kosul; artim)

11



switch / case
Secim yapilarak program akisinin istenilen bloklara atlamasini saglar. “switch” ‘teki
degisken, “case” teki hangi degeri alirsa, karsihgindaki islem yapilir.

switch (segim degiskeni) {

1

2 case 1:

3 // Secim degiskeni 1 oldugunda yapilacak islem
4 break;

5 case 2:

6 // Secim degiskeni 2 oldugunda yapilacak islem
7 break;

8 default:

3 // Varsayilan bagimsiz islem (istege bagl)

10

}

Break, bir dongliyli veya switch komutunu sonlandirmak icin kullanilir.

while

“while” ile belirtilen kosul dogru oldugu slrece, dongu icindeki islemler gerceklestirilir.

while (kosul) {

1
// Kosul dodru oldudu sirece yapilacak islemler
2
}
do—while

“while” ile belirtilen kosul dogru oldugu sirece, dongtideki islemler yapilir.

do

{

// Kosul dogru oldugu stirece yapilacak islemler} while (test kosulu);

12



Operatorler

Matematiksel Karsilastirma Mantiksal

* >
/ <
% >=

islemleri belirten sembollere, bilgisayar dilinde “operatdr” denir. Tabloda temel
operatorler ve tooltip gdsterimli olarak karsiliklari verilmistir.

13



Arduino Blink Ornegi

Malzemeler
o Lled

e Breadboard

e Arduino

e Jumper kablo
e Direng

Devre Semasi :
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Kodlar :

int led = 13;
void setup() {
pinMode(led, OUTPUT);

}

void loop() {
digitalWrite(led,HIGH);
delay(500);
digitalWrite(led, LOW); 14
delay(500);

}




Arduino Rgb Led Kullanimi

Malzemeler
Rgb led
Breadboard
Arduino
Jumper kablo

Direng

Devre Semasi :

--------------------------------
--------------------------------
--------------------------------
--------------------------------
oooooooooooooooooooooooooooooooo

--------------------------------
--------------------------------
--------------------------------
................................
................................

intr=2;
int g=3;
int b= 4;
void setup() {

pinMode(r, OUTPUT);
pinMode(g, OUTPUT);
pinMode(b, OUTPUT);

}

void loop() {
digitalWrite(r,HIGH);
delay(1000);
digitalWrite(r,LOW);
delay(100);
digitalWrite(g,HIGH);
delay(1000);
digitalWrite(g,LOW);
delay(100);
digitalWrite(b,HIGH);
delay(1000);
digitalWrite(b,LOW);
delay(100);

15
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Potansiyometre ile Led Yakma

Devre Semasi :

£ i
L -
-+

T EE s
rxmm Arduino

------------------

nnnnnnnnnnnnnnnnnn
---------------------------------

-------------------------------
--------------------------------

-----

Kodlar :

intled=8;

int pot =A0;

int potdeger;

void setup() {
pinMode(led,OUTPUT);

}

void loop() {
potdeger = analogRead(pot);
potdeger=map(potdeger, 0, 1023, 0, 255);
analogWrite(led, potdeger);
delay(10);

fritzing



Serial Ekran Kullanimi

Devre Semasi :

rxmm Arduino”

Kodlar :

ooooooooooooooooo
-----------------

----------------
----------------
----------------
----------------
----------------

-----------------------
------------------

-----------------------------
ooooooooooooooooooooooooooooo

-----------------------------
-----------------------------
-----------------------------
-----------------------------
-----------------------------

intled=8;

void setup() {
pinMode(led,OUTPUT);
Serial.begin(9600);

}

void loop() {
digitalWrite(led,HIGH);
Serial.print(“Led Yandi”);
delay(1000);
digitalWrite(led,LOW);
Serial.print(“Led Sondii”);
delay(1000);

}

17
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Buton ile Led Yakma

Devre $Semasi
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Kodlar
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LDR Kullanimi

Malzemeler

Ldr

Led

Direng
Arduino

Breadboard
Jumper kablo

Devre $Semasi

[iTH9 4

3¢ 8N
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LR LA
LR
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ing

fritz

Kodlar
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Servo Motor Kullanimi

Devre Semasi :

TX . 2 & o
RX N Arduino

fritzing

Kodlar :

#include <Servo.h>
Servo sg90;

void setup() {
sg90.attach(9);

}
void loop() {

sg90.write(0); // O ile 180 arasinda degerler
verbiliyoruz




Arduino ile Lcd Ekran Kullanimi

Devre Semasi :

L
-
..
.
.
Ll

L -

TX .
= Arduino

s e
“ e e ae
“ o6
LR

'000

fritzing

Kodlar :

21



L.M35 ile Termometre Yapimi

Malzemeler:
e LM35
e Lcd ekran
e Arduino
e Breadboard
e Jumper kablo

Devre Semasi :

Kodlar :

#include <LiquidCrystal.h>

LiquidCrystal lcd(12,11,5,4,3,2);
int sicaklik =0;
const int sicaklik_pin= AO;

void setup() {
lcd.begin(16,2);
}

22
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void loop() {

Icd.clear();
sicaklik = analogRead(sicaklik_pin);
sicaklik = sicaklik * 0.48828125;
Icd.print("Sicaklik:");
Icd.print(sicaklik);
Icd.print("C");
delay(1000);
}




Arduino ile Pir Sensori Kullanimi

Devre Semasi :

OO

Arduino

fritzing

Kodlar :

23



Arduino ile Sivi Seviye Sensorii Kullanim

Malzemeler:

e Sivi Seviye
Sensorii
Buzzer
Arduino
Breadboard
Jumper kablo

Devre Semasi :

LI A “ e s 0 CIR I O A
“ e e e LI U I ]

Water Level Sensor

fritzing

Kodlar :
int buzzer = 5; void loop() {

int sensorValue = analogRead(A0);
void setup() { if (sensorValue<400)

Serial.begin(9600); // Seri {

haberlesmeyi baslat digitalWrite(buzzer, HIGH);
} }

if (sensorValue<700)

{

digitalWrite(buzzer, LOW);

}

Serial.printin(sensorValue);
delay(500); // bekleme

}

24



Arduino ile Voltmetre Yapimi

Malzemeler:
e Lcd ekran
e Direng
e Arduino
e Breadboard
e Jumper kablo

Devre Semasi :

. S, * * * * * * Tt s .. - .o :.: (+)ARTI PROB

) (-) EKSI PROB

fritzing

Kodlar :

25



Arduino ile Toprak Nem Sensorii Kullanimi

Devre $Semasi :

T
rxmm Arduino

Kodlar :

26
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Arduino ile DHT11 Kullanimi

Malzemeler: Dhtl1lin
e DHT11 kutiphanesini
e LCD ekran kendiniz eklemeniz
e 10k pot gerekmektedir ©
e Arduino
e Breadboard
e Jumper kablo

Devre Semasi :

fritzing

Kodlar :

#include <dht11.h> void loop()

{
int chk = DHT11.read();

dhtll DHT11;
Serial.print(" Nem (%) :");
Serial.printin((float)DHT11.humidity,
DEC);

void setup()

{
Serial.begin(9600);

DHT11.attach(7);
}

Serial.print(" Sicaklik (C):");

Serial.printin((float)DHT11.temperature,
DEC);
delay(2000);

}

27



Bluetooth ile Led Yakma

Malzemeler:
e Hc06
o J|ed
e Arduino
e Breadboard
e Jumper kablo

Devre Semasi :

Kodu Yiiklerken
Bluetooth Modiiliiniin
Enerjini kesmeyi
unutmayiniz!!

Kodlar :

int data;

int led1=11;

int led2=12;

int led3=13;

void setup(){

Serial.begin(9600);

pinMode(led1,0UTPUT);
pinMode(led2,0UTPUT);
pinMode(led3,0UTPUT);

}

void loop(){
if(Serial.available())
{

int data=Serial.read();

delay(100);

28
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fritzing

if(data=="1")
digitalWrite(led1,HIGH);
if(data=="2")
digitalWrite(led1,LOW);
if(data=='3")
digitalWrite(led2,HIGH);
if(data=="4")
digitalWrite(led2,LOW);
if(data=="5")
digitalWrite(led3,HIGH);
if(data=='6")
digitalWrite(led3,LOW);
delay(100);
}
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Lcd Kayan Yazi

Devre Semasi :
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Gaz ve Alev Sensoru Kullanimi

Devre Semasi :

= %
TX .

Rx=m Arduino

Kodlar :
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Role kullanimi (Bluetooth ile masa lambasi kontrolii)

Devre $Semasi :

220V

fritzing

Kodlar :
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Touch Kapasitif Sensor

Malzemeler:
TTP223B
Led

Arduino
Jumper
kablo

Devre Semasi :

Kodlar :

------------------
------------------
------------------

#tdefine TouchSensor 2
int led = 8;

boolean currentState = LOW;
boolean lastState = LOW;
boolean RelayState = LOW;

void setup() {
Serial.begin(9600);
pinMode(led, OUTPUT);
pinMode(TouchSensor, INPUT);

}

fritzing

void loop() {
currentState = digitalRead(TouchSensor);
if (currentState == HIGH &&
lastState == LOW){
Serial.printin("basildi");
delay(1);
if (RelayState == HIGH){
digitalWrite(led, LOW);
RelayState = LOW;
}else {
digitalWrite(led, HIGH);
RelayState = HIGH;
1

lastState = currentState;

}
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TV kumandasi ile Masa Lambasi1 Kontrolii

Malzemeler:
¢ IR Sensor
o Lled
e Arduino
e Jumper
kablo

Devre Semasi :

Role yi direk gikartarak ledi
3.pine baglarsanizda led
yakma uygulamasini
yapmis olursunuz.
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Nrf241L.01 kullanimi (Alici)

Devre Semasi :
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Kodlar :
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#include <SPl.h>

#include "nRF24L01.h"

#include "RF24.h"

int mesaj[1];

RF24 alici(9,10);

const uint64_t kanal = OXESESFOFOE1LL;
int led = 2;

void setup(void){

Serial.begin(9600);

alici.begin();
alici.openReadingPipe(1,kanal);
alici.startListening();
pinMode(led, OUTPUT);

}
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void loop(void){
if (alici.available())
{
bool done = false;
while (!done)
{

done = alici.read(mesaj, 1);

if (mesaj[0] == 123)
{
delay(10);
digitalWrite(led, HIGH);
Serial.printin("led yandi");
}
else {
digitalWrite(led, LOW);
}
delay(10);
b3




Nrf241.01 kullanimi (Verici)

Malzemeler:
e Nrf24L01
e Nrf24101 adaptor
e Button
e Arduino

Devre $Semasi :
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Kodlar :
#include <SPl.h> void loop(void)
#include "nRF24L01.h" {
#include "RF24.h" if (digitalRead(buton) == HIGH)
int mesaj[1]; {
RF24 verici(9,10); Serial.printin("butona basildi");
const uint64_t kanal = mesaj[0] = 123;
OXESESFOFOELLL; verici.write(mesaj, 1); //mesaj
int buton = 7; degiskeni yollaniyor
void setup(void) }
{ }
Serial.begin(9600);
verici.begin();
verici.openWritingPipe(kanal);
}
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Seri ekran ile led yakma

Malzemeler:
e Led
e Arduino

e Jumper kablo
e Breadboard

Devre Semasi :

Arduing”

Kodlar :

-----
-----

------------------
-----------------------

---------------------------------

---------------------------------

-----

int led = 8;
int gelenVeri;

void setup() {
pinMode(led, OUTPUT);
Serial.begin(9600);

}
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void loop() {
if(Serial.available()){
gelenVeri=Serial.read();
if(gelenVeri=="1"){
digitalWrite(led, HIGH);
Serial.printin ("led aktif");
}
else if (gelenVeri=='0'"){
digitalWrite(led, LOW);
Serial.printin ("led pasif");
i




Hc-sr04 Ultrasonik Mesafe Sensorii

Malzemeler:
e Hc-sr04
e Arduino
e Jumper kablo
e Breadboard

Devre Semasi :
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Kodlar :
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Joyistick Kullanimi

Malzemeler:
e Joyistick
e Arduino
e Jumper kablo
e Breadboard

Devre Semasi :

Kodlar :

int xPin = Al;

int yPin = A2;

int butonPin = AQ;
int xPozisyonu = 0;
int yPozisyonu = 0;
int butonDurum = 0;

void setup() {
Serial.begin(9600);

pinMode(xPin, INPUT);
pinMode(yPin, INPUT);
pinMode(butonPin,
INPUT_PULLUP);}
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void loop() {

xPozisyonu = analogRead(xPin);
yPozisyonu = analogRead(yPin);
butonDurum = digitalRead(butonPin);

Serial.print("X: ");
Serial.print(xPozisyonu);
Serial.print(" | Y:");
Serial.print(yPozisyonu);
Serial.print(" | Buton: ");
Serial.printin(butonDurum);

delay(100);
}




Step Motor Kullanimi

Malzemeler

Step motor

Arduino

Jumper kablo
Breadboard

Devre Semasi
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Kodlar
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Joyistick Sheild Inceleme

Malzemeler:
e Joy.sheild
e Arduino
e Jumper kablo
e Breadboard

Devre Semasi :

Sheild oldugu icin sema yoktur.

Kodlar :

const byte PIN_BUTTON_SELECT = 2;

const byte PIN_BUTTON_RIGHT = 3;

const byte PIN_BUTTON_UP = 4;

const byte PIN_BUTTON_DOWN = 5;

const byte PIN_BUTTON_LEFT = 6;

const byte PIN_ANALOG_X = 0;

const byte PIN_ANALOG_Y =1;

void setup() {

Serial.begin(9600);
pinMode(PIN_BUTTON_RIGHT, INPUT);
digitalWrite(PIN_BUTTON_RIGHT, HIGH);
pinMode(PIN_BUTTON_LEFT, INPUT);
digitalWrite(PIN_BUTTON_LEFT, HIGH);
pinMode(PIN_BUTTON_UP, INPUT);
digitalWrite(PIN_BUTTON_UP, HIGH);
pinMode(PIN_BUTTON_DOWN, INPUT);
digitalWrite(PIN_BUTTON_DOWN, HIGH);
pinMode(PIN_BUTTON_SELECT, INPUT);
digitalWrite(PIN_BUTTON_SELECT, HIGH); }

void loop() {
Serial.print("l:");
Serial.print(digitalRead(PIN_BUTTON_LEFT));
Serial.print(" ");

Serial.print("r:");
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Serial.print(digitalRead(PIN_BUTTON_RIGHT));
Serial.print(" ");

Serial.print("u:");
Serial.print(digitalRead(PIN_BUTTON_UP));
Serial.print(" ");

Serial.print("d:");

Serial.print(digitalRead(PIN_BUTTON_DOWN));
Serial.print(" ");

Serial.print("x:"
Serial.print(analogRead(PIN_ANALOG_X));
Serial.print(" ");

Serial.print("y:");
Serial.print(analogRead(PIN_ANALOG_Y));
Serial.print(" ");

Serial.print("s:");

Serial.print(digitalRead(PIN_BUTTON_SELECT));
Serial.print(" ");

Serial.printin();}




Engelden Kacan Robot

Malzemeler:
e Hc-sr04
e 1298n
e Arduino
¢ Robot kit

Devre Semasi :
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Kodlar :
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